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TECHNICKA ZPRAVA Z POZEMNIHO LASEROVEHO SKENOVANI
UTVARU PRAVCICKA BRANA

Zadavatel: Résitel:
KolejConsult & servis spol. s r.o. Ustav geoniky AV CR, v. v. .
Kfenova 131/35 Oddéleni environmentalni geografie
602 00 Brno Drobného 28

602 00 Brno
1 Uvod

Ustav geoniky AV CR, v. v. i. realizoval pro firmu KolejConsult & servis v rdmci objednavky
¢.13/2014 dne 25. 9. 2014 terénni zaméreni Utvaru Pravéické brany technologii 3D pozemniho
laserového skenovani a urceni pozice vytyCenych georadarovych profill pomoci technologie
globdlnich navigacnich satelitnich systému (GNSS).

Cilem 3D pozemniho laserového skenovani bylo zachyceni topografie trdmce a oblouku za
Ucelem vytvoreni digitdlniho modelu skalni brany pro stanoveni vyskovych fezl v misté
georadarovych profilli a pro prezentaci vysledkl geofyzikalniho prizkumu v 3D zobrazeni.

2 Metodika

2.1 Pozemni laserové skenovani
Zaméreni zajmového Utvaru Pravcické brany technologii 3D pozemniho laserového skenovani
probéhlo pfistrojem Leica ScanStation C10 (Kuda et al. 2014) s nasledujicimi parametry:

Prostorové rozliseni: 10 x 10 cm ve 100 m od skeneru
(dle principu uréovani rozliseni je vzdjemna vzdalenost bod( pred hranici
100 m umérné mensi a za limitem naopak vétsi neboli ve vzdalenosti 50 m od
skeneru je hustota bodd 5 x5 cm, 10 m od skeneru 1 x 1 cm atd.)

Dosah méreni: 300 m z kazdého stanoviska

Zorné pole: plny rozsah pristroje  360° horizontalné
270° vertikalni (mimo slepou zénu 45° pod skenerem)

Fotodokumentace: integrovana kamera skeneru s rozlisenim 4 Mpix

Bodova sit: 9 volnych stanovisek (4001 — 4009) zvolenych dle charakteru terénu
ve 2 samostatnych polygonech s orientacemi vzad/vpred (Obr. 1):
4001 — 4006 na tramci; 4007 — 4009 pod obloukem brany;
¢astecna fotodokumentace pozice stanovisek je uvedena v pfiloze (Ptiloha 1).

Pro vzajemnou orientaci byl vyuZit teré Leica 6" circular target rucné
pfidrzovany po dobu procesu jeho vyzvednuti (zaméfeni) nad docasné
stabilizovanymi body na mini-vyty¢ce GP PROFI délky 15cm s krabicovou
libelou 20" nebo na teleskopické vytyéce GLS13 pro GNSSs libelou o min.
délkce 1,36 m s rychlosvorkou na 1,80 a 2,00 m (Tab. 1).
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Tab. 1: Orientaéni zapis polygonu skenovani s vybranymi parametry

. . Vyska o. Stabilizace stanoviska V.délka
Stanovisko | Orientace . 5 )
[m] Typ terce na orientaci st.-or.[m]
TRAMEC
4001 4002 0.26 d?cz.aspa [kfeminek vych. schodisté]
6'mini
4002 4001 0.26 gf:zla';ina [bod sité GPR OsaX-12Y0] 14.6

4003 0.26 | 6'mini

docasna [bod sité GPR P1X2Y1.5]

4003 4002 026 ., .". 14.1
6'mini
4004 1.52 | 6'GLS13-H1.36 manual
4004 4003 0.26 d?ca'spa [kaminek v betonu mostku] 20.4
6'mini
4005 0.26 | 6'mini
4005 4004 0.26 d?ca'spa [kaminek na pésiné mezi skalkami] 4.4
6'mini
4006 1.966 | 6'GLS13-H1.8 stativ
docasna [kaminek na plosiné ostruhy]
4006 4005 152 6'GLS13-H1.36 stativ 10.9
BAZE
4007 4008 152 docasna [spodni betonova plocha pod trdmcem] 13.3

6'GLS13-H1.36 stativ
4009 0.26 | 6'mini

trvald [¢ep demontovaného dalekohledu
4008 4007 2.16 | na horni betonové plose pod tramcem] 53.3
6'GLS13-H2.0 stativ

4009 0.26 | 6'mini

docasna [dulek v piskovcovém bloku v zatacce u lanovky]
6'GLS13-H1.36 stativ

4008 1.966 | 6'GLS13-H1.8 stativ

4009 4007 1.52 42.6

*6’mini: Leica 6" circular target na mini-vytycce GP PROFI fixovany rucné
6'GLS13-H1.36 manual: Leica 6" circular target na teleskopické vytycéce GLS13 fixovany ve stativu
6'GLS13-H1.8 stativ: Leica 6" circular target na teleskopické vytycce GLS13 fixovany rucné

Viyskova Uroven

% ——— béze Pravéicke brany
¥ === trdmec Pravéicks brany

Obr. 1: Prostorové rozlozeni bodové sité skenovani
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2.2 Urceni pozice GNSS

Zaméreni bodové sité pozemniho laserového skenovani i pozice vytyCenych georadarovych
profill bylo provedeno technologii Globalnich navigacnich satelitnich systém( (Global Navigation
Satellite System - GNSS) pomoci pfijimade Leica Viva NetRover GS08 s pfipojenim na sit
permanentnich stanic GNSS Ceské Republiky CZEPOS v reZimu RTK (real time kinematics / kinematika
v redlném case). Transformace méreni mezi souradnicovymi systémy ETRS89 a S-JTSK byla provedena
schvalenym programem pro data ziskana pomoci GNSS v obdobi od 1. 7. 2012 Leica SmartWorx Viva
verze 4.52 doddvaného firmou GEFOS a. s. s nastavenim souradnicového systému CZ_JT13 a modelu
geoidu CZ_Bpv10.

Pro potreby zpracovani vysledk(i z pozemniho laserového skenovani bylo zaméreno 8 z9
volnych stanovisek. Stanovisko 4004 nebylo zaméreno z dlivodu nejednoznacné docasné signalizace
bodu po prichodu destové srazky. Protokol GNSS o zamérfeni véetné seznamu soufadnic viech
uréenych bod( (stanovisek i bod(i georadarovych profild) je uveden v pfiloze (Pfiloha 2).

2.3 Polohopis a vyskopis georadarovych profila

Vysledna poloha georadorovych profild byla vykreslana na zakladé kombinace zaméreni
GNSS a terénnich poznamek o pribéhu profilli i s pfihlednuti na poZadavek zjednodusené pravidelné
geometrie geofyzikalni sité.

Zakladni osa georadarového prizkumu byla zamérena v mistech pricnych profild 59 body
GNSS, kterymi byly pfi zpracovani prolozeny dvé pfimky s thlovym rozdilem 1,9°. Prvni pfimka
reprezentuje osu méreni na severozdpadnim piliti v rozmezi metrazi <-40;-10> ve sméru 53.7°-233.7°.
Druha pfimka predstavuje osu méfeni na tramci v rozmezi metrdzi <-10;20> ve sméru 55.6°-235.6°.
Rovnobézné kuvedenym osam byly vyneseny podélné profily ve vzdalenosti podle terénnich
poznamek. Kolmo na osy v mistech primétu GNSS bodud byl stanoven smér pfiénych profilQ, jejichz
pozice byla korigovdna podle horni obvodové hrany Pravcické brany a podle délky namérené
georadarem. U nepravidelnych profilt 50 — 52 probéhlo GNSS zaméreni lomovych bodl pasma pfimo
v terénu.

Vysky georadarovych profild byly odecteny pro stanovené linie z digitdlniho modelu reliéfu
povrchu Pravcické brany (viz. kap. 3.3.)

3 Vysledky

Vysledky méreni tvofi projekt v softwaru Cyclon 7.4 s naimportovanymi a zpracovanymi
mracny bod( a panoramatickymi snimky zkazdého stanoviska. Plvodni i upravend data byla
soucasné exportovana do textového seznamu souradnic obsahujici Udaje o prostorovych
souradnicich X, Y, Z, ddle o intenzité odrazu (I) z daného povrchu a hodnoty barev RGB pouzitych pro
fototexturu bod( z potizenych snimk(. Nasledujici pfehled uvadi popis datovych vystup( spolu se
statistickymi udaji méreni.

\pravbrana.imp databaze programu Cyclon 7.4.
Cyclon 7.4 po instalaci bez zakoupeni licence funguje jako prohlizec
predpfipravenych databazi. Nacteni databaze se provadi nasledujicicm
postupem: menu Configure\Databases... tlacitko Add...

\pravbrana_clouds_jtsk.txt  textovy seznam souradnic vSech naskenovanych bodu
struktura: 7 sloupcd, vloZzena hlavicka sloupct [X,Y,Z,1,R,G,B],
oddélovac ‘TAB’ (tabulator), 3 desetinna mista
\pravbrana_unifOcIn_jtsk.txt textovy seznam souradnic télesa Pravcické brany (trdmec, bdaze,
oblouk, pilite) po segmentaci a €isténi mracen
struktura: viz. pravbrana_clouds_jtsk.txt
\pravbrana_dmr_jtsk.txt textovy seznam souradnic bodt povrchu tramce Pravcické brany
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3.1 Statisticky prehled méreni
TRAMEC BAZE

Celkovy cas pfipravy a skenovani: 3h 1,5h

Pocet stanovisek: 6 3

@ Vodorovna vzdalenost mezi stanovisky: 12,9 m 27,9 m

Maximalni vzdalenost mezi sousednimi stanovisky: | 20,4 m 42,6 m

@ teoreticky rozestup bodd viéi @ vwms: 0,6x0,6cm | 1,4x1,4
[12.9]2=6.45] [27.9]2=13,95]

Maximalni teoreticky rozestup bodd vici max.vvms: 10x1,0cm | 2,1x2,1cm
[20.4]2=10.2*] | [42.6]2=21.3%]

Pocet naskenovanych bod: 39953724 | 28 499 392

*stfedovd vzdalenost @vvms, resp. max.vwms

Udaje o primérné a maximalni vodorovné vzdalenosti mezi sousednimi stanovisky poskytuiji
uréitou predstavu o hustoté naskenovanych bodl vzdjmovém uzemi. Podle principu zmény
prostorového rozliseni ve smyslu vzrlstani rozestupu mezi naskenovanymi body se zvétsujici se
vzdalenosti od skeneru odvozujeme zjednoduSenou predstavu: body, které se nachazi na stfedu
spojnice mezi dvéma stanovisky, maji shodny rozestup, pficemz zbyvajici body maji rozestup mensi,
protoze se nachdazi blize prvnimu nebo druhému stanovisku (napf. vzalenost mezi stanovisky je 20 m,
stfed jejich spojnice se nachazi ve vzdalenosti 20|2=10 m, coZ uréuje polomér kruhu, ve které bude
prostorové rozliseni mensi neZ rozestup bodl na jeho obvodu, pficemz pti nastaveni prostorového
rozliseni 10 x 10 cm ve 100 m od skeneru je rozestup bodd v 10.metrové vzdalenosti 1 x 1 cm a body
v plose uvedeného kruhu maji tedy mensi neZ centimetrovy rozestup).

Z uvedeného predpokladu a udaju o vzdalenostech mezi sousednimi stanovisky skenovani
vyplyva, Ze plocha tramce Pravcické brany byla zachycena gridem bod( pfriblizné v rozliSeni mensim
nez 0,6 — 1,0 cm a stejné tak prostor na bazi brany vradu 1,4 — 2,1 cm. Soucasné jde upresnit
rozliSeni pouze pro plochu oblouku jako vzdalenosti od skeneru k meznim bodim télesa, kdy
prostorova hustota bodl vychazi pod 0,7 cm.

3.2 Presnost registrace (transformace) méreni do souradnicového systému S-JTSK

Proces registrace (sjednoceni mracen naskenovanych z jednotlivych stanovisek do
spole¢ného souradnicového systému) probéhl na zakladé vazeb mezi orientacnimi terci, které byly
zamérovany funkci skeneru ‘vyzvednuti terce’ (samostatné naskenovani plochy terce ve vysokém
rozliseni a nasledné vymodelovani jeho stfedu). DosaZzena pfesnost prliimérné absolutni chyby vazeb
u registrace v mistnim soutfadnicovém systému 0,004 m na tramci a 0,005 m na bazi brany (Pfiloha 3)
se jevi vyhovujici pro zadané cile a dalSi zpfesnéni registrace vazbami mra¢no-mracno se tedy
neprovadélo.

Vysledna registrace mracen do soufadnicového systému S-JTSK probéhla na zdkladé vybéru
Ctyf z osmi bodl stanovisek zamérenych technologii GNSS. V ramci zachovani maximalni presnosti
byly vybrany 2 body na trdmci a 2 body na bazi, které vykazovaly nejmensi odchylku pfi porovnani
vzajemnych vzdalenosti vsech bod( uréenych ze soufadnic GNSS a ze souradnic mistniho systému
pozemniho laserového skenovani (Tab. 2). Timto principem a po zohlednéni geometrického rozloZeni
bod( v prostoru byly vybrany body 4002, 4006, 4007 a 4008 jako vlicovaci body pro polohovou
transformaci do systému S-JTSK. Analogickou uUvahou byly vybrany body 4006 na tramci a 4009 na
bazi jako referencni body s nejmensi odchylkou prevySeni mezi metodou GNSS a pozemnim
laserovym skenovanim. Od nich byly dopocitany absolutni hodnoty vysek transformacnich bodl
4002, 4007 a 4008 podle udaja relativniho vyskového prevyseni (Tab. 3), které byly odvozeny ze
souradnic mistniho systému pozemniho laserového skenovani. Uvedeny postup mél za cil zachovat
vysokou vnitfni presnost metody pozemniho laserového skenovani a omezit deformaci méreni pfi
trasformaci do systému S-JTSK a Bpv. podle udaji RTK GNSS, jejichZ pfesnost se obecné pohybuje 1 -
2 cm v poloze a 3 —4 cm ve vysce.
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U registrace méreni do systému S-JTSK byla dosazeno primérné absolutni chyby vazeb 0.005
m, pfiéemZ maximalni odchylka 0,01 m se projevila v ur¢eni bodu 4007 ze stanovisek 4007 a 4009
(Priloha 3).

Tab. 2: Absolutni odchylky vzdalenosti mezi stanovisky pozemniho laserového skenovani odvozené z dvojiho
uréeni pozice bodl: 1. metodou GNSS; 2. metodou pozemniho laserového skenovani v mistnim soufadnicovém
systému (pfiklad: vodorovna vzdalenost mezi body 4001 a 4002 podle soutadnic urcenych metodou GNSS je
14,540 m a podle souradnic mistniho soufadnicového systému pozemniho laserového skenovani je 14,560 m,
absolutni odchylka vzdalenosti je tedy 0,020 m).

X Absolutni odchylka vzdalenosti [m]

Stanoviska

vodorovné délky | sikmé délky | prevyseni

TRAMEC
4002-4006 0,001 0,002 0,015
4005-4006 0,002 0,002 0,000
4002-4005 0,005 0,006 0,015
4003-4005 0,006 0,005 0,025
4003-4006 0,011 0,010 0,025
4002-4003 0,012 0,011 0,010
4001-4002 0,020 0,014 0,017
4001-4006 0,023 0,022 0,002
4001-4005 0,026 0,026 0,002
4001-4003 0,032 0,026 0,027
4002-4006 0,001 0,002 0,015
4005-4006 0,002 0,002 0,000
4002-4005 0,005 0,006 0,015
BAZE

4007-4008 0,012 0,019 -0,040
4007-4009 0,038 0,037 -0,027
4008-4009 0,045 0,046 0,013

Tab. 3: Stanoveni vysek registracnich bodl podle referenéni hodnoty GNSS a relativniho vyskového prevyseni
ze zaméreni pozemnim laserovym skenovani

. Ref. vyska | Relat. vyskovy | Korekce
Stanovisko | "ones | rozdil SCAN | vyzek
TRAMEC
4006 438.031
4002 +2.605 | 440.636
4009 418,396

BAZE
4007 +1.558 | 419.954
4008 +4.024 | 422.420

3.3 Filtrace a decimace sjednocenych mracen

V rdmci zpracovani naskenovanych dat byla provedena jejich manudlni segmentace a filtrace
v programu Cyclon 7.4. Pfi segmentaci byly body po manualnim grafickém vybéru pfifazeny do
preddefinovanych kategorii: terén, vegetace, konstrukce. Soucasné se odstrafiovaly body Sumu
(chybnych odraz(l) nebo nahodnych odrazli prevainé od kapek vody z destovych prehanék, které
prechazely intenzivnéji v dobé skenovani na bodech 4003, 4007.

Po zakladni segmentaci vSech namérenych dat probihalo dalsi detailnéjsi zpracovani pouze
na zdjmovém objektu Pravcické brany. Pro potreby odecitani vysek georadarovych profild byly
separovany pouze body na povrch tramce a pilifQ, ze kterych bylo nasledné moziné vygenerovat
v prostiedi GIS programu digitalni model reliéfu.
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4 Zaveér

Technickd zprava z pozemniho laserového skenovani utvaru Pravcické brany poskytuje
prehled o sbéru a zpracovani dat za ucelem jednoznacného doloZeni plvodu geodat, které jsou dale
vyuzivany pti vyhodnocovani a prezentaci vysledk(l geofyzikalnich méreni.

Rozsah naskenovaného Gzemi téméf plné odpovida rozsahu geofyzikalniho prdzkumu. Pouze
SV zajmového Uzemi je pokryty mensi hustotou bodl(, a to z dlivodu stromového pokryvu, ktery stinil
laserovému parsku, v kombinaci s vétsi vzdalenosti od prvniho skenovaciho stanoviska 4001. Pro
jednozacnéjsi doplnéni terénnich hran v této ¢asti Uzemi, stejné jako pro dokresleni jz. stény ostruhy
Pravcické brany, by bylo vhodné zkusit vyuZit data z leteckého laserového skenovani (napf. DMR 5G).

Mimo vyuZiti pofizenych dat pro Ucely zpracovani a prezentace geofyzikalniho prizkumu se
nabizi stanoveni velmi presnych metrickych, plosnych a objemovych analyz (napf. stanoveni
nejuzsiho mista tramce ve vertikalnim i horizontalnim sméru, objem volného prostoru oblouku atd.,
viz zavérecny ilustracni obrazek). V ramci pokrocilého GIS zpracovani mohou byt data vyuzita i pro
analyzu strukturnich a tektonickych geologickych prvkd piskovcd.

Elev 489.248

Elev 486.005 17

section001

V Brné dne 9. 12. 2014

Zpracoval: Potvrdil:
Mgr. FrantiSek Kuda doc. RNDr. Karel Kirchner, CSc.
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PRILOHY:

Pfiloha 1: Casteéna fotodokumentace pozice stanovisek pozemniho laserového skenovani
Pfiloha 2: Zjednoduseny protokol uréeni podrobnych bodu technologii GNSS a jejich observaci
Pfiloha 3: Protokoly registraci pozemniho laserového skenovani: A. Prostor trdmce Pravcické

brany v mistnim souradnicovém systému, B. Prostor baze Pravcické brany v mistnim
soufadnicovém systému, C. Vysledna registrace pozemniho laserového skenovani na
Pravcické brané v souradnicovém systému S-JTSK
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Ptiloha 1: Caste¢na fotodokumentace pozice stanovisek pozemniho laserového skenovani

Orientacni terc Leica 6" circular target namin-v{/tyi’:ce GP PROFI rucné fixovany na docasném bodu stanoviska
4002, ktery odpovida bodu sité GPR Osa X[12] Y[0], foto Z. Vafilova

Skener nad bodem 4003, bod GPR  Pohled z bodu 4003 se skenerem na 4004 s ru¢né fixvay'lm tercem Leica
P1 X[2] Y[1.5], foto Z. Varilova 6" circular target na teleskopické vytycce GLS13, foto Z. Vafrilova

Skener na bodé 4004fbto Z. Vafilova | | Skener na bodé 4006, foto F. Kuda
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Priloha 2: Zjednoduseny protokol uréeni podrobnych bod( technologii GNSS a jejich observaci

Lokalita: Hfensko — Prav¢€ickd brana
Datum: 25.9.2014
Protokol zpracoval: Mgr. FrantiSek Kuda
1. Pouzité pristroje GNSS
1.1 Pfijimaé/Anténa:  vyrobce — znacka
typ
vyrobni Cisla
1.2. Kontroler: typ
vyrobni Cisla
2. Zaméfieni:

2.1 Metoda:

2.2 Doba méfeni na bodech:  minimalni
prdmérna

2.3 Interval mezi odecty:

2.4 Hodnota PDOP: nejveétsi
prdmérna

2.5 Méreni vysky antény: A

3. Vypocty geocentrickych soufadnic
3.1 Pouzity software (nazev, verze):
3.2 Poufité vychozi souradnice:

4. Transformace do S-JTSK
4.1 Program poufZity pro transformaci (nazev, verze):
4.2 Poutzity transformacni klic:

Leica Geosystems AG
GS08 SmartAntenna
1731350

Cs10

2522100

RTK MAX GG

5s

5s

1s

5,9

2,0

svisla vzdalenost

- ndcrt s vyznacenim
koncového bodu
méreni vysky

firmware Leica SmartWorx Viva LT, 3.52
soufadnice  ziskdny  spolu s mérenim
z permanentni stanice

firmware Leica SmartWorx Viva LT, 3.52
pouzit globalni presny kli¢
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GNSS|RTK observace

Bod Trida | Podtrida Y X z H-ant | Obs | PDOP | Datum Cas Mountp
RTCM-Ref 0059 | RE Fixni (Poza H) | 746800,81 | 947210,99 | 293,64 | -- - - 25.9.2014 | 14:52:00 | --

0 M GPS fixované | 740473,46 | 953896,43 | 439,10 2 5 3,1 25.9.2014 | 14:52:27 | MAX3C-GG
-1 M GPS fixované | 740472,71 | 953895,86 | 439,13 2 5 3,1 25.9.2014 | 14:52:50 | MAX3C-GG
-2 M GPS fixované 740471,85 | 953895,33 | 439,15 2 5 3,1 25.9.2014 | 14:53:13 | MAX3C-GG
-3 M GPS fixované | 740471,16 | 953894,60 | 439,19 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:53:40 | MAX3C-GG
-4 M GPS fixované | 740470,22 | 953894,17 | 439,10 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:54:18 | MAX3C-GG
-5 M GPS fixované | 740469,39 | 953893,62 | 439,11 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:54:36 | MAX3C-GG
-6 M GPS fixované 740468,51 | 953893,15 | 439,19 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:54:55 | MAX3C-GG
-7 M GPS fixované 740467,80 | 953892,55 | 439,54 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:55:21 | MAX3C-GG
-8 M GPS fixované | 740467,02 | 953891,90 | 439,90 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:55:40 | MAX3C-GG
-9 M GPS fixované | 740466,19 | 953891,33 | 439,96 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:56:02 | MAX3C-GG
-10 M GPS fixované | 740465,41 | 953890,72 | 440,08 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:56:21 | MAX3C-GG
-11 M GPS fixované | 740464,73 | 953890,04 | 440,35 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:56:37 | MAX3C-GG
-12 M GPS fixované | 740463,90 | 953889,53 | 440,60 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:56:59 | MAX3C-GG
-13 M GPS fixované | 740463,15 | 953888,91 | 440,73 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:57:24 | MAX3C-GG
-14 M GPS fixované | 740462,31 | 953888,31 | 440,79 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:57:44 | MAX3C-GG
-15 M GPS fixované | 740461,54 | 953887,73 | 440,98 2 5 3,0 | 25.9.2014 | 14:58:03 | MAX3C-GG
-16 M GPS fixované 740460,76 | 953887,15 | 441,12 2 5 2,9 | 25.9.2014 | 14:58:27 | MAX3C-GG
-17 M GPS fixované | 740460,03 | 953886,71 | 441,88 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 14:59:42 | MAX3C-GG
-18 M GPS fixované | 740459,23 | 953886,21 | 442,28 2 5 2,9 | 25.9.2014 | 15:00:07 | MAX3C-GG
-19 M GNSS fixovano | 740458,46 | 953885,81 | 442,62 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:00:30 | MAX3C-GG
-20 M GNSS fixovano | 740457,69 | 953885,33 | 443,02 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 15:00:52 | MAX3C-GG
-21 M GNSS fixovano | 740456,97 | 953884,96 | 443,75 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:01:14 | MAX3C-GG
-22 M GNSS fixovano | 740456,17 | 953884,42 | 443,71 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:01:31 | MAX3C-GG
-23 M GNSS fixovano | 740455,33 | 953883,92 | 443,91 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:01:49 | MAX3C-GG
-24 M GNSS fixovano | 740454,50 | 953883,41 | 443,97 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:02:08 | MAX3C-GG
-25 M GNSS fixovano | 740453,66 | 953882,89 | 444,34 2 5 2,5 25.9.2014 | 15:02:26 | MAX3C-GG
-26 M GNSS fixovano | 740452,83 | 953882,37 | 444,58 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 15:02:45 | MAX3C-GG
-27 M GNSS fixovano | 740451,99 | 953881,90 | 444,87 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 15:03:05 | MAX3C-GG
-28 M GNSS fixovano | 740451,22 | 953881,31 | 445,00 2 5 2,8 | 25.9.2014 | 15:03:30 | MAX3C-GG
-29 M GNSS fixovano | 740450,46 | 953880,67 | 444,95 2 5 3,3 | 25.9.2014 | 15:04:07 | MAX3C-GG
-40 M GPS fixované | 740441,54 | 953874,39 | 446,04 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 15:05:12 | MAX3C-GG
-39 M GPS fixované | 740442,39 | 953874,93 | 445,89 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 15:05:28 | MAX3C-GG
-38 M GPS fixované 740443,18 | 953875,45 | 445,73 2 5 2,8 | 25.9.2014 | 15:05:47 | MAX3C-GG
-37 M GPS fixované 740444,01 | 953875,97 | 445,56 2 5 2,8 | 25.9.2014 | 15:06:03 | MAX3C-GG
-36 M GPS fixované 740444,84 | 953876,52 | 445,49 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 15:06:21 | MAX3C-GG
-35 M GPS fixované | 740445,64 | 953877,10 | 445,08 2 5 2,8 | 25.9.2014 | 15:06:35 | MAX3C-GG
-34 M GPS fixované | 740446,46 | 953877,70 | 444,99 2 5 2,8 | 25.9.2014 | 15:06:49 | MAX3C-GG
-33 M GPS fixované 740447,27 | 953878,27 | 444,97 2 5 2,8 | 25.9.2014 | 15:07:04 | MAX3C-GG
-32 M GPS fixované | 740448,01 | 953878,80 | 445,16 2| 10 5,9 | 25.9.2014 | 15:07:33 | MAX3C-GG
4001 M GPS fixované | 740450,60 | 953883,25 | 444,79 2 5 2,4 | 25.9.2014 | 15:09:16 | MAX3C-GG
4002 M GPS fixované | 740463,76 | 953889,44 | 440,62 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 15:10:03 | MAX3C-GG
4003 M GPS fixované | 740473,94 | 953899,11 | 438,87 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 15:10:49 | MAX3C-GG
4005 M GPS fixované 740494,34 | 953912,85 | 438,19 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 15:12:44 | MAX3C-GG
4006 M GPS fixované | 740498,49 | 953922,90 | 438,03 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 15:13:25 | MAX3C-GG
1 M GPS fixované | 740474,25 | 953897,02 | 438,95 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 15:17:53 | MAX3C-GG
2 M GPS fixované | 740475,01 | 953897,66 | 438,86 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 15:18:09 | MAX3C-GG
3 M GPS fixované | 740475,80 | 953898,26 | 438,78 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 15:18:23 | MAX3C-GG
4 M GPS fixované 740476,57 | 953898,91 | 438,77 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:18:39 | MAX3C-GG
5 M GPS fixované | 740477,32 | 953899,58 | 438,76 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:18:54 | MAX3C-GG
6 M GPS fixované | 740478,09 | 953900,21 | 438,74 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:19:11 | MAX3C-GG
7 M GPS fixované | 740478,83 | 953900,86 | 438,62 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:19:31 | MAX3C-GG
8 M GPS fixované | 740479,60 | 953901,45 | 438,42 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:19:46 | MAX3C-GG
9 M GPS fixované | 740480,43 | 953902,03 | 438,30 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:20:03 | MAX3C-GG
10 M GPS fixované | 740481,27 | 953902,56 | 438,29 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:20:18 | MAX3C-GG
11 M GPS fixované | 740482,08 | 953903,16 | 438,20 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:20:38 | MAX3C-GG
12 M GPS fixované | 740482,95 | 953903,63 | 438,44 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:21:04 | MAX3C-GG
13 M GPS fixované | 740483,78 | 953904,14 | 438,81 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:21:19 | MAX3C-GG
14 M GPS fixované | 740484,63 | 953904,66 | 438,91 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:21:34 | MAX3C-GG
15 M GPS fixované | 740485,44 | 953905,25 | 439,02 2 5 1,4 | 25.9.2014 | 15:21:49 | MAX3C-GG
16 M GPS fixované | 740486,23 | 953905,83 | 438,96 2 5 1,4 | 25.9.2014 | 15:22:03 | MAX3C-GG
17 M GPS fixované | 740487,02 | 953906,42 | 438,74 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:22:19 | MAX3C-GG
18 M GPS fixované | 740487,81 | 953907,01 | 438,83 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:22:33 | MAX3C-GG
19 M GPS fixované | 740488,53 | 953907,61 | 438,18 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:22:55 | MAX3C-GG
20 M GPS fixované | 740489,25 | 953908,23 | 438,11 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:23:12 | MAX3C-GG
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P1k M GPS fixované | 740488,39 | 953909,42 | 438,15 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:24:11 | MAX3C-GG
P2k M GPS fixované | 740489,17 | 953908,75 | 438,11 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:24:25 | MAX3C-GG
P3k M GPS fixované | 740490,08 | 953907,89 | 438,10 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:24:43 | MAX3C-GG
P4k M GPS fixované | 740491,01 | 953906,84 | 437,99 2 5 2,7 | 25.9.2014 | 15:25:07 | MAX3C-GG
Pls M GPS fixované | 740463,99 | 953891,79 | 440,49 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:29:56 | MAX3C-GG
P2s M GPS fixované | 740460,73 | 953887,12 | 441,14 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:30:19 | MAX3C-GG
P3s M GPS fixované | 740465,75 | 953890,15 | 440,61 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:30:45 | MAX3C-GG
P4s M GPS fixované | 740466,69 | 953889,19 | 442,14 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:31:08 | MAX3C-GG
Pricls M GPS fixované | 740472,04 | 953891,99 | 440,33 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:33:22 | MAX3C-GG
Pric2s M GPS fixované | 740473,86 | 953892,84 | 438,80 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:33:48 | MAX3C-GG
Pric3s M GPS fixované | 740476,72 | 953895,52 | 438,53 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:34:11 | MAX3C-GG
Pric4s M GPS fixované | 740478,49 | 953896,62 | 438,01 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:34:30 | MAX3C-GG
Pric5s M GPS fixované | 740479,97 | 953897,80 | 437,92 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:34:50 | MAX3C-GG
Pric6s M GPS fixované | 740481,55 | 953898,99 | 437,98 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:35:09 | MAX3C-GG
Pric7s M GPS fixované | 740482,82 | 953900,22 | 437,93 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:35:34 | MAX3C-GG
Pric8s M GPS fixované | 740483,92 | 953901,82 | 438,14 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:36:02 | MAX3C-GG
Pric9s M GPS fixované | 740485,52 | 953902,50 | 438,28 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:36:19 | MAX3C-GG
Pric10s M GPS fixované | 740487,24 | 953902,74 | 438,27 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:36:56 | MAX3C-GG
Priclls M GPS fixované | 740488,87 | 953903,93 | 438,17 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:37:13 | MAX3C-GG
Pricl2s M GPS fixované | 740489,60 | 953904,51 | 438,08 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:37:37 | MAX3C-GG
Pric13s M GPS fixované | 740491,19 | 953906,08 | 438,03 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:38:00 | MAX3C-GG
Pric13k M GPS fixované | 740486,30 | 953909,17 | 437,94 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:38:51 | MAX3C-GG
Pric12k M GPS fixované | 740485,59 | 953908,98 | 437,89 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:39:09 | MAX3C-GG
Pric11k M GPS fixované | 740483,63 | 953907,57 | 438,68 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:39:37 | MAX3C-GG
Pric10k M GPS fixované | 740482,83 | 953907,13 | 438,64 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:39:55 | MAX3C-GG
Pric9k M GPS fixované | 740481,09 | 953906,42 | 437,72 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:40:23 | MAX3C-GG
Pric8k M GPS fixované | 740479,86 | 953904,97 | 437,62 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:40:51 | MAX3C-GG
Pric7k M GPS fixované | 740477,86 | 953903,96 | 438,07 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:41:15 | MAX3C-GG
Pric6k M GPS fixované | 740476,41 | 953902,73 | 438,58 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:41:36 | MAX3C-GG
Pric5k M GPS fixované | 740474,65 | 953901,44 | 438,77 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:41:58 | MAX3C-GG
Pric4k M GPS fixované | 740473,12 | 953900,32 | 438,84 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:42:15 | MAX3C-GG
Pric3k M GPS fixované | 740471,27 | 953899,07 | 438,80 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:43:07 | MAX3C-GG
Pric2k M GPS fixované | 740469,55 | 953897,72 | 438,41 2 5 1,4 |25.9.2014 | 15:43:33 | MAX3C-GG
Priclk M GPS fixované | 740467,70 | 953897,05 | 438,13 2 5 1,4 | 25.9.2014 | 15:44:01 | MAX3C-GG
Plprub2 M GPS fixované | 740467,14 | 953894,32 | 439,36 2 5 1,4 | 25.9.2014 | 15:45:41 | MAX3C-GG
Plprubl M GPS fixované | 740465,85 | 953893,25 | 439,90 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:53:15 | MAX3C-GG
Plprub3 M GPS fixované | 740468,80 | 953895,43 | 439,12 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:53:53 | MAX3C-GG
Plprub4 M GPS fixované | 740470,54 | 953896,61 | 438,99 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:54:06 | MAX3C-GG
Plprub5 M GPS fixované | 740472,26 | 953897,75 | 438,93 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:54:21 | MAX3C-GG
Plprub6 M GPS fixované | 740473,93 | 953899,11 | 438,88 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:54:37 | MAX3C-GG
Plprub? M GPS fixované | 740475,49 | 953900,34 | 438,87 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:54:54 | MAX3C-GG
Plprub8 M GPS fixované | 740477,03 | 953901,65 | 438,89 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:55:09 | MAX3C-GG
Plprub9 M GPS fixované | 740478,58 | 953902,91 | 438,70 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:55:27 | MAX3C-GG
Plprub10 M GPS fixované | 740481,84 | 953905,30 | 438,31 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:55:53 | MAX3C-GG
Plprubll M GPS fixované | 740483,30 | 953906,38 | 438,98 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:56:08 | MAX3C-GG
Plprubl2 M GPS fixované | 740484,91 | 953907,59 | 438,85 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:56:26 | MAX3C-GG
P2prubl M GPS fixované | 740485,94 | 953906,32 | 439,03 2 5 1,525.9.2014 | 15:57:38 | MAX3C-GG
P2prub2 M GPS fixované | 740484,44 | 953905,10 | 438,94 2 5 1,5 25.9.2014 | 15:57:55 | MAX3C-GG
P2prub3 M GPS fixované | 740482,85 | 953903,97 | 438,53 2 5 1,5 | 25.9.2014 | 15:58:26 | MAX3C-GG
P2prub4 M GPS fixované | 740479,64 | 953901,49 | 438,43 2 5 1,5 25.9.2014 | 15:58:50 | MAX3C-GG
P2prub5 M GPS fixované | 740478,10 | 953900,22 | 438,76 2 5 1,525.9.2014 | 15:59:04 | MAX3C-GG
P2prub6 M GPS fixované | 740476,60 | 953898,93 | 438,77 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:59:22 | MAX3C-GG
P2prub7 M GPS fixované | 740475,02 | 953897,68 | 438,87 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 15:59:39 | MAX3C-GG
P2prub8 M GPS fixované | 740473,49 | 953896,41 | 439,10 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 16:00:02 | MAX3C-GG
P2prub9 M GPS fixované | 740471,80 | 953895,26 | 439,16 2 5 1,6 | 25.9.2014 | 16:00:21 | MAX3C-GG
P1puvodniK M GPS fixované | 740488,64 | 953909,21 | 438,12 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:06:31 | MAX3C-GG
P2puvodniK M GPS fixované | 740489,03 | 953908,90 | 438,10 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:06:44 | MAX3C-GG
P3puvodniK M GPS fixované | 740489,34 | 953908,60 | 438,09 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:07:00 | MAX3C-GG
P4puvodniK M GPS fixované | 740490,10 | 953907,92 | 438,08 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:07:14 | MAX3C-GG
P4prubl M GPS fixované | 740483,56 | 953902,27 | 438,28 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:10:01 | MAX3C-GG
P4prub2 M GPS fixované | 740482,14 | 953901,08 | 438,37 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:10:19 | MAX3C-GG
P4prub3 M GPS fixované | 740480,71 | 953900,00 | 438,48 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:10:40 | MAX3C-GG
P4prub4 M GPS fixované | 740479,21 | 953898,80 | 438,60 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:10:54 | MAX3C-GG
P4prub5 M GPS fixované | 740477,70 | 953897,53 | 438,65 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:11:09 | MAX3C-GG
P4prub6 M GPS fixované | 740476,16 | 953896,25 | 438,78 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:11:27 | MAX3C-GG
P4prub? M GPS fixované | 740474,67 | 953895,04 | 438,97 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:11:49 | MAX3C-GG
P4prub8 M GPS fixované | 740472,98 | 953893,96 | 439,76 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:12:13 | MAX3C-GG
P4prub9 M GPS fixované | 740471,41 | 953892,84 | 440,69 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:12:48 | MAX3C-GG
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P4prub10 M GPS fixované | 740468,24 | 953890,39 | 441,94 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:13:30 | MAX3C-GG
ruzovybodl M GPS fixované | 740466,47 | 953889,42 | 442,07 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:14:26 | MAX3C-GG
ruzovybod2 M GPS fixované | 740469,44 | 953891,97 | 440,87 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:14:46 | MAX3C-GG
ruzovybod3 M GPS fixované | 740471,18 | 953893,06 | 440,66 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:15:06 | MAX3C-GG
ruzovycarkal M GPS fixované | 740460,85 | 953886,95 | 441,17 2 5 2,4 | 25.9.2014 | 16:15:58 | MAX3C-GG
ruzovycarka2 M GPS fixované | 740463,88 | 953889,26 | 440,66 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:16:16 | MAX3C-GG
ruzovycarka3 M GPS fixované | 740468,63 | 953892,85 | 439,80 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:16:48 | MAX3C-GG
ruzovycarka4 M GPS fixované | 740470,31 | 953893,98 | 439,57 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:17:01 | MAX3C-GG
ruzovycarka5 M GPS fixované | 740471,91 | 953895,11 | 439,21 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:17:16 | MAX3C-GG
ruzovycarka6 M GPS fixované | 740473,59 | 953896,23 | 439,07 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:17:33 | MAX3C-GG
ruzovybod4 M GPS fixované | 740474,66 | 953895,04 | 438,99 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:18:01 | MAX3C-GG
ruzovacarka?7 M GPS fixované | 740475,14 | 953897,52 | 438,82 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:18:31 | MAX3C-GG
ruzovacarka8 M GPS fixované | 740476,67 | 953898,79 | 438,77 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:18:46 | MAX3C-GG
ruzovacarka9 M GPS fixované | 740479,76 | 953901,35 | 438,43 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:19:02 | MAX3C-GG
ruzovacarkal0 | M GPS fixované | 740483,09 | 953903,66 | 438,48 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:19:18 | MAX3C-GG
ruzovacarkall | M GPS fixované | 740484,32 | 953905,26 | 438,96 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:19:44 | MAX3C-GG
ruzovadvojcsipk | 1 GPS fixované | 740485,09 | 953905,71 | 439,25 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:20:16 | MAX3C-GG
ruzovadvojcsipk | 2 GPS fixované | 740486,60 | 953906,86 | 438,70 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:20:31 | MAX3C-GG
L50-000.0 M GPS fixované | 740495,45 | 953916,25 | 438,19 2 5 1,8 | 25.9.2014 | 16:21:25 | MAX3C-GG
L50-002.5kriz M GPS fixované | 740494,68 | 953913,95 | 438,05 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:21:57 | MAX3C-GG
L50-004.6kriz M GPS fixované | 740493,94 | 953912,06 | 438,25 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:22:30 | MAX3C-GG
L50-005.0 M GPS fixované | 740493,81 | 953911,80 | 438,38 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:22:52 | MAX3C-GG
L50-005.9 M GPS fixované | 740493,49 | 953911,10 | 439,38 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:23:17 | MAX3C-GG
L50-008.50 M GPS fixované | 740492,57 | 953908,73 | 439,05 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:23:38 | MAX3C-GG
L51-000.0 M GPS fixované | 740498,05 | 953916,84 | 437,82 2 5 3,1|25.9.2014 | 16:24:20 | MAX3C-GG
L51-002.5 M GPS fixované | 740496,18 | 953915,49 | 438,20 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:24:47 | MAX3C-GG
L51-004.6kriz M GPS fixované | 740494,68 | 953913,95 | 438,05 2 5 3,2 | 25.9.2014 | 16:25:23 | MAX3C-GG
L51-008.1kriz M GPS fixované | 740491,90 | 953911,97 | 438,04 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:25:46 | MAX3C-GG
L51-010.0 M GPS fixované | 740490,32 | 953910,98 | 438,13 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:26:18 | MAX3C-GG
L52-000.0 M GPS fixované | 740490,51 | 953911,92 | 438,15 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:26:55 | MAX3C-GG
L52-001.5kriz M GPS fixované | 740492,02 | 953912,07 | 438,04 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:27:25 | MAX3C-GG
L52-003.5kriz M GPS fixované | 740493,97 | 953912,10 | 438,23 2 5 1,7 | 25.9.2014 | 16:27:49 | MAX3C-GG
L52-006.5 M GPS fixované | 740496,77 | 953912,47 | 437,82 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:28:17 | MAX3C-GG
L53-001.0 M GPS fixované | 740489,75 | 953911,69 | 437,37 2 5 2,5|25.9.2014 | 16:28:55 | MAX3C-GG
L53-002.0 M GPS fixované | 740488,96 | 953911,26 | 436,96 2 5 2,1|25.9.2014 | 16:29:15 | MAX3C-GG
L53-003.0 M GPS fixované | 740488,22 | 953910,89 | 436,47 2 5 2,1 25.9.2014 | 16:29:31 | MAX3C-GG
L53-004.0 M GPS fixované | 740487,45 | 953910,48 | 435,99 2 5 2,1|25.9.2014 | 16:29:47 | MAX3C-GG
L53-005.0 M GPS fixované | 740486,64 | 953910,04 | 435,61 2 5 2,1|25.9.2014 | 16:30:04 | MAX3C-GG
L53-006.0 M GPS fixované | 740485,81 | 953909,65 | 435,23 2 5 2,3|25.9.2014 | 16:30:21 | MAX3C-GG
L53-007.0 M GPS fixované | 740484,93 | 953909,19 | 435,14 2 5 2,3|25.9.2014 | 16:30:37 | MAX3C-GG
L53-008.0 M GPS fixované | 740483,99 | 953908,84 | 434,99 2 5 2,5 25.9.2014 | 16:30:55 | MAX3C-GG
L53-009.0 M GPS fixované | 740483,12 | 953908,36 | 435,11 2 5 2,7 | 25.9.2014 | 16:31:10 | MAX3C-GG
L53-010.0 M GPS fixované | 740482,23 | 953907,93 | 435,09 2 5 2,7 | 25.9.2014 | 16:31:28 | MAX3C-GG
L53-011.0 M GPS fixované | 740481,37 | 953907,49 | 434,84 2 5 2,7 | 25.9.2014 | 16:31:43 | MAX3C-GG
L53-012.0 M GPS fixované | 740480,53 | 953907,05 | 434,54 2 5 2,4|25.9.2014 | 16:32:04 | MAX3C-GG
L53-013.0 M GPS fixované | 740479,70 | 953906,57 | 434,25 2 5 3,6 | 25.9.2014 | 16:32:21 | MAX3C-GG
L53-013.5 M GPS fixované | 740479,46 | 953906,39 | 433,60 2 5 3,7 | 25.9.2014 | 16:32:54 | MAX3C-GG
L53-014.0 M GPS fixované | 740479,21 | 953906,08 | 433,38 2 5 4,4 25.9.2014 | 16:33:10 | MAX3C-GG
L53-015.0 M GPS fixované | 740478,63 | 953905,34 | 433,24 2 5 4,5 | 25.9.2014 | 16:33:52 | MAX3C-GG
-40popis M GPS fixované | 740441,89 | 953873,80 | 446,01 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:37:11 | MAX3C-GG
Lx1 M GPS fixované | 740443,07 | 953877,17 | 445,78 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:37:43 | MAX3C-GG
Lx2 M GPS fixované | 740452,47 | 953880,51 | 445,21 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:38:24 | MAX3C-GG
Lx3 M GPS fixované | 740463,65 | 953892,43 | 440,32 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:39:06 | MAX3C-GG
Lx4 M GPS fixované | 740464,10 | 953891,61 | 440,54 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:39:18 | MAX3C-GG
Lx5 M GPS fixované | 740472,43 | 953898,93 | 438,93 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:39:37 | MAX3C-GG
Lx6 M GPS fixované | 740472,68 | 953897,80 | 438,89 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:39:49 | MAX3C-GG
Lx7 M GPS fixované | 740474,31 | 953895,15 | 439,04 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:40:02 | MAX3C-GG
Lx8 M GPS fixované | 740476,15 | 953901,80 | 438,81 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:40:18 | MAX3C-GG
Lx9 M GPS fixované | 740476,39 | 953900,96 | 438,84 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:40:29 | MAX3C-GG
Lx10 M GPS fixované | 740479,62 | 953903,33 | 438,53 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:40:47 | MAX3C-GG
Lx11 M GPS fixované | 740482,89 | 953906,44 | 438,82 2 5 2,2 | 25.9.2014 | 16:41:03 | MAX3C-GG
Lx12 M GPS fixované | 740483,08 | 953905,66 | 438,99 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:41:16 | MAX3C-GG
Lx13 M GPS fixované | 740484,46 | 953907,53 | 438,79 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:41:30 | MAX3C-GG
Lx14 M GPS fixované | 740485,03 | 953906,91 | 439,24 2 5 1,9 | 25.9.2014 | 16:41:43 | MAX3C-GG
4008 M GPS fixované | 740475,38 | 953909,96 | 422,41 2 5 5,1|25.9.2014 | 16:46:39 | MAX3C-GG
4007 M GPS fixované | 740472,36 | 953897,02 | 419,98 2 5 2,4 | 25.9.2014 | 16:47:54 | MAX3C-GG
4009 M GPS fixované | 740492,08 | 953859,36 | 418,40 2 5 5,0 | 25.9.2014 | 16:50:31 | MAX3C-GG
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Priloha 3: Protokoly registraci pozemniho laserového skenovani
A. Prostor tramce Pravcické brany v mistnim souradnicovém systému
Mean Absolute Error for Enabled Constraints = 0.004 m
Constraints ScanWorld ScanWorld Error Error Vector Horz | Vert
name [m] [m] [m] | [m]
4006 | 4005: SW_4005 | 4006: SW_4006 | 0,007 | ( 0.000, -0.002, 0.006) | 0,002 | 0,006
4004 | 4003: SW_4003 | 4005: SW_4005 | 0,006 | (-0.001, -0.001, 0.005) | 0,002 | 0,005
4004 | 4004: SW_4004 | 4005: SW_4005 | 0,006 | ( 0.001, 0.001, 0.005) | 0,002 | 0,005
4005 | 4004: SW_4004 | 4006: SW_4006 | 0,006 | ( 0.000, 0.001, -0.006) | 0,001 | -0,006
4003 | 4002: SW_4002 | 4004: SW_4004 | 0,005 | ( 0.002, 0.003, -0.003) | 0,004 | -0,003
4002 | 4002: SW_4002 | 4003: SW_4003 | 0,005 | (-0.002, -0.003, 0.003) | 0,004 | 0,003
4005 | 4004: SW_4004 | 4005: SW_4005 | 0,005 | ( 0.000, -0.001, -0.005) | 0,001 | -0,005
4004 | 4003: SW_4003 | 4004: SW_4004 | 0,004 | (-0.002, -0.003, 0.000) | 0,004 | 0,000
(
(
(
(
(
(

4001 | 4001: SW_4001 | 4002: SW_4002 | 0,003 | ( 0.000, 0.000, 0.003) | 0,000 | 0,003
4002 | 4001: SW_4001 | 4002: SW_4002 | 0,003 | ( 0.001, 0.001, -0.003) | 0,002 | -0,003
4003 | 4003: SW_4003 | 4004: SW_4004 | 0,003 | ( 0.001, 0.001, -0.002) | 0,002 | -0,002
4002 | 4001: SW_4001 | 4003: SW_4003 | 0,002 | (-0.001, -0.002, 0.000) | 0,002 | 0,000
4003 | 4002: SW_4002 | 4003: SW_4003 | 0,002 | ( 0.001, 0.002, 0.000) | 0,002 | 0,000
4005 | 4005: SW_4005 | 4006: SW_4006 | 0,002 | ( 0.000, 0.002, -0.001) | 0,002 | -0,001

B. Prostor baze Pravcické brany v mistnim soufadnicovém systému
Mean Absolute Error for Enabled Constraints = 0.005 m
Constraints Error Error Vector Horz | Vert
name ScanWorld ScanWorld [m] [m] [m] [m]
4007 | 4007: SW_4007 | 4009: SW_4009 | 0,010 | ( 0.002, -0.004, -0.008) | 0,005 | -0,008
4008 | 4007: SW_4007 | 4009: SW_4009 | 0,009 | (-0.003, 0.005, 0.007) | 0,005 | 0,007
4007 | 4007: SW_4007 | 4008: SW_4008 | 0,006 | (-0.002, -0.004, -0.004) | 0,005 | -0,004
4007 | 4008: SW_4008 | 4009: SW_4009 | 0,006 | ( 0.004, 0.000, -0.005) | 0,004 | -0,005
4008 | 4007: SW_4007 | 4008: SW_4008 | 0,005 | ( 0.000, 0.004, 0.004) | 0,004 | 0,004
(
(
(
(

4008 | 4008: SW_4008 | 4009: SW_4009 | 0,005 | (-0.003, 0.001, 0.004) | 0,003 | 0,004
4009 | 4007: SW_4007 | 4008: SW_4008 | 0,002 | ( 0.002, 0.000, 0.000) | 0,002 | 0,000
4009 | 4007: SW_4007 | 4009: SW_4009 | 0,002 | ( 0.001, 0.000, 0.001) | 0,001 | 0,001
4009 | 4008: SW_4008 | 4009: SW_4009 | 0,002 | (-0.001, 0.000, 0.001) | 0,001 | 0,001
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C. Vysledna registrace pozemniho laserového skenovani na Pravcické brané v soufadnicovém systému S-JTSK,
Mean Absolute Error for Enabled Constraints = 0.005 m

Constraints Error Error Vector Horz | Vert
name ScanWorld ScanWorld [m] [m] [m] [m]

4007 | 4007: SW_4007 | 4009: SW_4009 | 0,010 | ( 0.002, 0.004, -0.008) | 0,005 | -0,008
4007 | GCP JTSK 4009: SW_4009 | 0,009 | ( 0.001, 0.008, -0.004) | 0,008 | -0,004
4008 | GCP JTSK 4009: SW_4009 | 0,009 | (-0.001, -0.008, 0.003) | 0,008 | 0,003
4008 | 4007: SW_4007 | 4009: SW_4009 | 0,009 | (-0.002, -0.005, 0.007) | 0,005 | 0,007

4005 | 4004: SW_4004 | 4006: SW_4006 | 0,007 | ( 0.001, 0.001, -0.006) | 0,001 | -0,006

4007 | GCP JTSK 4007: SW_4007 | 0,006 | (-0.001, 0.004, 0.004) | 0,004 | 0,004
4007 | GCP JTSK 4008: SW_4008 | 0,006 | ( 0.004, 0.005, 0.000) | 0,006 | 0,000
4008 | GCP JTSK 4008: SW_4008 | 0,006 | (-0.003, -0.006, 0.000) | 0,006 | 0,000

4004 | 4003: SW_4003 | 4005: SW_4005 | 0,006 | (-0.001, -0.001, 0.005) | 0,002 | 0,005

4004 | 4004: SW_4004 | 4005: SW_4005 | 0,006 | ( 0.001, 0.001, 0.006) | 0,002 | 0,006

4006 | 4005: SW_4005 | 4006: SW_4006 | 0,006 | (-0.001, -0.002, 0.005) | 0,002 | 0,005

4007 | 4007: SW_4007 | 4008: SW_4008 | 0,006 | ( 0.005, 0.001, -0.004) | 0,005 | -0,004

4007 | 4008: SW_4008 | 4009: SW_4009 | 0,006 | (-0.002, 0.003, -0.005) | 0,004 | -0,005

4008 | GCP JTSK 4007: SW_4007 | 0,005 | ( 0.000, -0.003, -0.004) | 0,003 | -0,004

4003 | 4002: SW_4002 | 4004: SW_4004 | 0,005 | ( 0.003, 0.003, -0.003) | 0,004 | -0,003

4005 | 4004: SW_4004 | 4005: SW_4005 | 0,005 | ( 0.000, -0.001, -0.005) | 0,001 | -0,005

4008 | 4008: SW_4008 | 4009: SW_4009 | 0,005 | ( 0.001, -0.003, 0.004) | 0,003 | 0,004

4002 | 4002: SW_4002 | 4003: SW_4003 | 0,004 | (-0.002, -0.002, 0.003) | 0,003 | 0,003

4004 | 4003: SW_4003 | 4004: SW_4004 | 0,004 | (-0.003, -0.002, 0.000) | 0,004 | 0,000

4006 | GCP JTSK 4005: SW_4005 | 0,003 | ( 0.000, 0.001, -0.003) | 0,001 | -0,003

4006 | GCP JTSK 4006: SW_4006 | 0,003 | (-0.001, -0.001, 0.003) | 0,001 | 0,003

4002 | GCP JTSK 4002: SW_4002 | 0,003 | ( 0.001, 0.001, -0.002) | 0,002 | -0,002

4002 | 4001: SW_4001 | 4002: SW_4002 | 0,003 | ( 0.001, 0.001, -0.003) | 0,002 | -0,003

4001 | 4001: SW_4001 | 4002: SW_4002 | 0,003 | ( 0.000, 0.000, 0.003) | 0,000 | 0,003

4003 | 4002: SW_4002 | 4003: SW_4003 | 0,003 | ( 0.002, 0.002,-0.001) | 0,003 | -0,001

4003 | 4003: SW_4003 | 4004: SW_4004 | 0,003 | ( 0.001, 0.001, -0.002) | 0,002 | -0,002

4005 | 4005: SW_4005 | 4006: SW_4006 | 0,003 | ( 0.001, 0.002, -0.002) | 0,002 | -0,002

4009 | 4007: SW_4007 | 4008: SW_4008 | 0,003 | (-0.002, 0.002, 0.000) | 0,003 | 0,000

4002 | GCP JTSK 4003: SW_4003 | 0,002 | (-0.001, -0.001, 0.001) | 0,002 | 0,001

4002 | 4001: SW_4001 | 4003: SW_4003 | 0,002 | (-0.001, -0.001, 0.000) | 0,002 | 0,000

4009 | 4007: SW_4007 | 4009: SW_4009 | 0,002 | (-0.001, 0.001, 0.001) | 0,001 | 0,001

4009 | 4008: SW_4008 | 4009: SW_4009 | 0,002 | ( 0.001, -0.001, 0.001) | 0,002 | 0,001
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4008 | 4007: SW_4007 | 4008: SW_4008 | 0,005 | (-0.003, -0.002, 0.004) | 0,004 | 0,004
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4002 | GCP JTSK 4001: SW_4001 | 0,001 | ( 0.000, 0.000, 0.001) | 0,000 | 0,001




